SENSOFAR METROLOGY

Neuer S e
integrierbarer
konfokaler

Flachensensor

Das S mart 2 ist das einzige integrierbare flachenhaft
messende konfokale Profilometer auf dem Markt. Es ist
unibertroffen, wenn hohe Anforderungen. Anforderungen
an laterale Auflésung, Genauigkeit und Wiederholbarkeit
gestellt werden. Seine leistungsstarken Funktionen und
kompakte Bauweise machen es zu einem Durchbruch in
der optischen Messtechnik. Neben der konfokalen Technik
verfugt das S mart 2 im gleichen Kopf tber zwei weitere
optische Technologien, Ai Fokusvariation und Coherence
Scanning Interferometrie. Dies ermdglicht es dem Anwender,
die flir die jeweilige Aufgabe am besten geeignete Technik
zu wahlen. Um die Integration in vorhandene Maschinen zu
erleichtern und die Anzahl der Kabel zu minimieren, ist der
Steuercomputer im Messkopf integriert.
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Der einzig wahre
flachenhafte 3D

Das S mart 2 ist der einzig wahre integrierbare konfokale
Messkopf am Markt, welcher flichenhaft misst. Dies
bedeutet, dass die gesamte Flache auf einmal abgebildet
wird bei gleicher lateraler Auflosung in x und y Richtung,
anders als chromatische Punkt- oder Linienscanner. Darliber
hinaus sind unsere flachenhaften Messungen auf zertifizierte
Kalibrierungsproben von nationalen Messinstituten =
wie PTB, NPL oder NIST riickfuhrbar.

Konventionelle
Konfokal-chromatische
Systeme

Flachenhafte Messungen
sind immer die genaue

Darst achlichen
Oberflichentopografie

140 nm

Um immer die beste Technologie fiir die
Vermessung lhrer Proben auszuwahlen,
verfligt das S mart 2 Gber drei integrierte
Messmodi: Ai Focusvariation, Konfokal und
Interferometrie.head: Ai Focus Variation,
Confocal and Interferometry.
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Die Form wurde weiterentwickelt, um die
Passform des integriebaren Messkopfes
zu verbessern. Seine schmale Form
ermdglicht die Installation in Bereichen
der Maschine, die weder den Benutzer
noch die Fertigungsabldufe beeinflussen.

Fur eine besonders einfache Integration
ist die gesamte Elektronik des Systems
im Messkopf verbaut, inklusive des
Steuercomputers. Nie zuvor war es
einfacher, einen Sensor von Sensofar zu
integrieren: Das Smart 2 besitzt nur zwei
Anschlisse: Ein Ethernetkabel sowie die
Stromversorgung.
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Unser Portfolio an Messkdpfen wurde
entwickelt, um den geforderten
Automatisierungsgrad in der
Produktionslinie zu erfillen.

Die Messung erfolgt mit nur einem Klick,
der Sensor findet den Fokus, optimiert
die Beleuchtung und Z-Messbereich und
der Anwender erhdlt das Ergebnis.
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Objektive

Hellfeld Interferometrie

VergroBerung
NA ) 030 045 } . } 0.5
Arbeitsabstand (mm) 15.8 30 . 74 47 34
SehfeldgroBe’ (um) 2820x2820 14101410 700x700 280x280 1410x1410 700x700 280x280
Pixeldichte? (um)) 276 138 0.69 027 1.38 0.69 0.27

Optische Auflosung? (um) m 0.55 037 021 138 0.69 030

Messrauschen* (nm) 90 35 10 4 <5

Maximaler Flankenwinke’ (0) 9 17 2 53 24

Abmessungen mm (inch)
Gewicht % 5.3 kg (11.7 Ibs)

Abmessungen des Messkopfes
Arbeitsabstande

System Spezifikationen

WESI ol Konfokal, CS1, Al Fokusvariation

90.0 (3.54) 170.0 (6.69)

WS\l Bild, 3D, Schichtdicke

(CIEEH 1 MPx: 10241024 (150fps)
Konfokale Datenrate Ui

VRIS EIIEEGE Linearantrieb: 20mm, 5nm Auflosung

Maximaler Z-Bereich
Lichtquellen
Objektivrevolver
Probenreflektivitat

Auswertesoftware

Kommunikationspro-
tokolll

Betriebssystem

Kabelldnge

Umgebungsbedin-
gungen

20mm

Blau (460nm), Weifs (580nm Mitte)

6 Positionen, vollmotorisiert

0,05% bis 100%

Inkl.: SensView, Opt.: SensoPro, Opt.: SensoMAP
DLL, gRPC (optional)

Microsoft Windows 10°, 64 bit

3,50r10m (20 m optional)

Temperatur 100C bis 350C
Feuchtigkeit <80% rel. Feuchte Hohe <2000m

87.25+10 (3.44 t0.39)‘

285.25+10 (11.23 £0.39)

L.

-~
51.5(2.03)  51.5(2.03)

76.5(3.01) 93.6 (3.69)

1 Maximales Sichtfeld mit 2/3"-Kamera und 0,25X-Optik. 2 PixelgroBe auf der Oberflche. 3 L&S: Line and Space, die Halfte der Beugungsgrenze nach dem Rayleigh-Kriterium. Die raumliche Abtastung kéinnte die optische Aufldsung fiir interfero-
metrische. Objektiven begrenzen. Werte fiir blaue LED in Hellfeldobjektiven und weiBe LED in interferometrischen Objektiven. 4 - Messrauschen, gemessen als Differenz zwischen zwei aufeinanderfolgenden Messungen eines senkrecht zur optischen
Achse angeordneten Kalibrierspiegels Achse. Die Werte wurden in einer VC-E-Vibrationsumgebung ermittelt. 5 Auf glatten Oberfldchen. Bis zu 86° auf rauen Oberfléchen. Andere Objektive sind verfiighar. 6 Dies ist das Gewicht des Sensorkopfs mit
einem Objektiv im Revolver.

SYSTEM SPEZIFIKATIONEN
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